SmartBrew - automatizovany pivovar

Varenie vlastného piva sa stava stale popularnej§im. V roku 2021 bolo v USA odhadom 1.1
miliona fudi, ktori si pivo varili doma. Tento proces v8ak méze byt vcelku zlozity a ¢asovo
naroény. Co ak by sme si ale mohli uvarit pivo stladenim jedného tlagidla?

Automatizacia procesov pri vareni piva prinaSa mnoho vyhod, ako napriklad Setrenie
zdrojov. Prinasa ale aj istotu, ze priprava toho istého istého receptu prinesie rovnaky
koneCny produkt. Automatizacia tiez dava moznost' varit pivo v mensich davkach a vyrabat
mini-pivovary pre domace pouZitie.

Pri mini-pivovaroch je potrebna lahka ovladatelnost, aby s nimi mohli narabat aj
zaciatoCnici. Su tym dostupné pre kazdého milovnika piva, ale aj mensie podniky, ktoré maiju
zaujem o vytvorenie vlastnej pivnej znacky. Aj amatéri si tak jednoducho vyberu z
predpripravenych nastaveni, a pivovar sa o vSetko ostatné postard sam. Jedna sa o
nastavenia a udrziavania spravnej teploty, az po pridavanie ingrediencii v spravnych
Casovych intervaloch.
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Pivovar SmartBrew

Nasim rieSenim je SmartBrew, kontrolny systém pre automatizaciu mini-pivovaru.
Pouzivatelovi ponuka moznost vytvorit si vlastny recept a spustit podla neho varenie. V
pripade potreby si pouzivatel méze do receptu pridat priestor pre manualne vstupy. Jedinym
nutnym vstupom je ale priprava ingrediencii, zvySok prebieha automatizovane. Aktualny stav



varenia a jednotlivych zariadeni sa zobrazuje real-time na obrazovke. Vysledok kazdého
varenia je spracovany do prehladnych Statistik. Subor receptov je mozné rozSirovat a menit.
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Nas kontrolny systém beZi na technoldgii Raspberry Pi. Pouzivatel'ské rozhranie je tvorené
tak, aby mu rozumeli aj ludia menej zdatni v interakcii s poCitatom a je taktiez ovladané
dotykovou obrazovkou. Rozhranie komunikuje s riadiacim systémom, ktory je tzv. “mozgom”
pivovaru. Tento zabezpeCuje komunikaciu medzi rozhranim a konkrétnymi hardvérovymi
zariadeniami (napr. motormi). Takisto zabezpec&uje pracu s databazou, v ktorej su uloZzené
vSetky recepty a historia vareni.
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Vyhodou nasho systému je nielen ponuka existujucich funkcii, ale aj moznost’ dodatoCnych
Uprav a prispOdsobenia potrebam pouzivatefa. Vdaka vhodnému navrhu architektury je
mozné nas systém fahko Skalovat’ a rozSirovat. Existuje moznost’ pridat dalSie zariadenia
bez potreby zasadnej upravy samotného kédu. Nase rieSenie by sa po ur€itych zmenach
dalo pouzit’ aj v inych doménach, ako napr. farmacia a mieSanie liekov.
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spolupracujeme so Strojnickou fakultou STU v Bratislave.



