Stretnutie v 3. tyZdni

Datum, ¢as a miesto: 7.10.2020, 12:00, Google Meet

Pritomni:

Ing. FrantiSek Horvéat, PhD.
Bc. Lukas Anda

Bc. David Baari

Bc. Simon Feran¢ik

Bc. David Kecskés

Bc. Roman Slonskyi

Bc. Mykola Yanko

Nepritomni a dovod nepritomnosti:

Bc. Katarina Juhasova, zdravotné dévody

Zapisovatel’: Bc. Luka$ Anda

Program stretnutia bez vediceho timového projektu:

1. navrh prvého Sprintu a priradenie taskov

Zapisy k bodom programu stretnutia bez vediuceho timového projektu:

- Sprint 1 bol navrhnuty nasledovne:

User story Task Estimate | Vypracuje

Vytvorenie | Vytvorenie github Gctu pre timovy 1 Bc. Lukas Anda

prototypu mail

aplikacie na

zobrazovanie | Ziskanie Matlab licencie a inStalacia 1 cely tim

diagramov - - - T
Analyza dat pre komponent 3 Bc. Katarina Juhasova
Initial push do repozitara pre aplikaciu | 2 Bc. Déavid Kecskés
Mock-up aplikacie 3 Bc. David Kecskés
Nastavenie gitignore 1 Bc. David Kecskés
Initial push do repozitara pre ML 1 Bc. Katarina Juhasova
back-end
Filtrovanie a normalizacia dat 2 Bc. Katarina Juhdsova




Vytvorenie datasetu parov bodov pre | 2 Bc. Katarina Juhasova
Stanleyho

Vytvorenie jednoduchého predikéného |5 Bc. Katarina Juhasova
modelu

Vytvorenie particie na serveri 1 Bc. Roman Slonskyi
Prepojenie github repozitarov a Azure | 1 Bc. Mykola Yanko
DevOps

Program stretnutia s vedicim timového projektu:

1. zistenie informacii ohl'adne TP cupu
2. vysvetlenie prvého komponentu z Matlabu

Zapisy k bodom programu stretnutia s vedicim timového projektu:

- TP cup - prihlasovanie do konca oktobra, prva cena cca: 1024 € + pohare, registracia
cca 2 stranovy opis motivacny, prezentuje sa myslienka + vysledok roboty,
hodnotenie l'udia z priemyslu, ti¢ast’ dobrovolna

- komponent z Matlabu
(https://www.mathworks.com/help/driving/ref/lateralcontrollerstanley.html)

- komponent je reprezentacia riadenia automobilu, konkrétne auta STU

- volant s ty¢ou, ¢o otaca kolesami

- 2 spésoby matematickej reprezentacie

- 1. kinematické forma je poskytnuta v linku vyssie

- dréha je reprezentovana ako X, y body; hodnota steering commandu; Stanley

toolbox na tie steering commandy
- Stanley neuvaZzuje realne vlastnosti vozidla
- 2.varianta je dynamicka forma, kde sa beru do tivahy uhlové zrychlenia (tieto
udaje eSte nemame); mozné vylepsSenie v pripade, Ze bude dostatok casu a
priestoru
- ciel: chceme nové steering commandy a tie otestujeme a porovname
- pozn.: je mozné poziadat’ o GPU zo Skoly na trénovanie NN

Sumarizacia uloh:
cely tim - inStalacia Matlabu a oboznamenie sa s komponentom, deadline: 13.10.2020

DalSie stretnutie: 14.10. 2020, 12:00, Google Meet


https://www.mathworks.com/help/driving/ref/lateralcontrollerstanley.html

