magmaOffenburg
Tento tim zacal s 2D simulaciou ligy, kde este vystupoval pod menom magmaFreiburg. Najvacsi
uspech mal v roku 1999 kde na svetovom Sampionate obsadil 2. miesto. V roku 2009 presiel k 3D
simuldcii. V tom roku sa aj premenoval na tim magmaOffenburg. Pod tymto menom vystupuje az
dodnes. Tim magmaOffenburg je timom Hochschule Offenburg University of Applied Sciences.

Na tvorbu spravania robota maju vytvoreny rdmec, ktory sa sklada z troch casti. Kazdy pohyb je
rozdeleny do pohybovych faz, ktoré pozostavaju z jednotlivych pohybov kibov. Medzi $pecidlne
funkcie patri automaticky prevod pohybu pravej ¢asti tela do pohybu lavej ¢asti tela. Kazdy pohyb
kibu ma definovanu rychlost, ktorou sa nemusi nutne pohybovat az do konca pohybovat fazy.
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KedZe tim ma vytvoreny dynamicky model robota, na jeho primerané pohyby pouzili inverzne
kinematické vypocty. Na tento Ucel kazda Cast tela, dynamicky poskytuje metddu pre vytvorenie
Jacobiho matice od retazca ¢asti tela, po koreri ¢asti tela. Cast tela indtancie poskytuje nieco
potrebné na vykonanie typického zakladného cyklu inverznej kinematickej metdédy medzi Ziadajicou
Jacobiho maticou a vykonavanym delta pohybom na prisludny kib. Takymto spésobom rézne
kinematické metddy, mozu byt pouzite na optimalizaciu pozicie/orientacie konkrétnych Casti tela,
inStancia modelu tela reprezentuje lubovolny fyzicky model robota k cielovej pozicii/orientacii

v priestore. Aktualne Usilie sa vynaklada na vysetrenie r6znych kinematickych metéd a ich
pouzitelnost v humanoidnych robotoch. Skutoéna sila inverznej kinematickej metddy spociva

z odobratia fyzikalnych vlastnosti z robota. Tak mozu cielovu poziciu a orientaciu vypocitat
dynamicky pomocou dalSieho senzora informacii a tak odovzdat tieto informacie inverznému
kinetickému ramcu, ktory adekvatne presunie robota.

Zdroj: http://robocup.hs-offenburg.de/html/index.htm
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