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rle6 / lle6
-45° - 25°

rle5 / lle5
-45° - 75°

názov kĺbu
rozsah v °

rle4 / lle4
-130° - 0°

rle3 / lle3
-25° - 100°

rle2 / lle2
-25° - 45°

rle1 / lle1
-90° - 0°

rae4
0° - 90°

rae3 / lae3
-120° - 120°

rae2 / lae2
0° - 95°

rae1 / lae1
-120° - 120°

he2
-45° - 45°

he1
-120° - 120°

lae4
-90° - 0°

Anatómia robota Nao
pomôcka pr i  v ý voj i  pohybov

Vytvorené v rámci predmetu Tímový projekt na FIIT, 2010, tím 05 


