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Téma: Kontrola pohybov
Priebeh

Stretnutie otvoril Juraj Bellus, ktory zrekapituloval predchddzajicu zépisnicu. Viliam Ganz
informoval o dévode nepritomnosti dvoch ¢lenov, Lukdsa BeleSa(nachddzal sa mimo Gizemia
SR) a TomésSa BartaloSa(pretrvavajuce zdravotné problémy zo zlomenou rukou). Dovod
nepritomnosti Tomasa Backstubera nebol zndmy.

Marek Mardiak spolu s Viliamom Ganzom otvorili diskusiu ohladom stretnutia diia 2.3.09,
kde sa rozoberal doterajsi stav navrhu a kompatibilita integracie. Na stretnuti sa ujasnili
hlavné sporné body ohl'adom integricie a postupu budicej implementacie navrhov
jednotlivych ¢lenov timu. Tim sa rozdelil na dve skupiny, prva v zlozeni J. Beles, T.
Backstuber, V. Ganz bude pracovaf na navrhu pohybov, ich experimentalnom oSetreni,
rozpracovani jednotlivych faz, ako aj modulmi zodpovednymi za ich riadenie. Druha

v zlozeni J. Bellus, T. Bartalo§ a Marek Mardiak bude pracovat na moduloch riadenia
pohybov robota, moduloch spétnej vizby a spracovania hernej situdcie robotom. Ing.
Kapustik vyjadril Ziadost o formélny vystup z daného stretnutia, do budiceho tyzdia by sa
mal spolu s pldnom na letny semester objavif na stranke timu.

Ing. Kapustik informoval o vhodnosti pozrief pracu zahrani¢ného timu NimbRo, ktory sa
podrobnejSie zaoberal fizovanim pohybov robota(neskor zaslal timu aj web. link

o problematike). Prebehla stru¢nejsia diskusia o vhodnosti nakloneni robota pri r6znych
pohyboch.

Nasledovala rozprava o ndvrhu Viliama Ganza, ktory prezentoval modul pre automatické
urovanie nastavenia efektorov vo fazach robota. Bol ndvrh vyuZitia neurénovej siete, Ing.
Kapustik a Marek Mardiak sa vyjadrili negativne k tomuto postupu, vyvstala nutnd potreba
maf manudlne statické nastavenia minimalne kvoli porovnavaniu progresu. Viliam Ganz
rozoberal problém pri propagicii chyby perceptorov a samotného nastavenia kibov ak sa
pouzije staticky pristup fdzovania. Marek Mardiak obhajoval staticky pristup ku fdzovaniu na
zéklade experimentélne urcenej tabulky, rozobral aj problém propagdicie chyby, ktory sa po
spolo¢nom konsenze povazoval za rieSeny v kompetencii vhodnych kontrolnych hranic
nastavenia efektorov aj pri statickom fazovani cez tabulku. V zdvere diskusie Ing. Kapustik
obhajoval skor jednoduchsi pristup, v pripade dspechov by sme mohli pristapif na
dynamické fazovanie, ¢o vSak oznacil za dlhodobejSiu pricu, ktord sa zrejme v rdmci ndsho
¢asového rozpoctu nestihne.

V zavere stretnutia sa rozoberal pokrok Juraja Bellusa pri urcovani hernych stavov robota. J.
Bellus$ prezentoval svoj postup ur¢ovania volnej pohybovej, eventudlne streleckej drahy
robota. Mal problém so spradvnym interpretovanim suradnic, ktoré vracia server o hricovi

a relativnej polohe ostatnych objektov na ihrisku vzhladom ku nemu. Ing. Kapustik navrhol
kontaktovat M. Buchtu a vyrieSif problém. V zavere Ing. Kapustik navrhol preStudovanie
stranky ku predmetu umela inteligencia, ktord obdobny problém suradnic riesila v jednom



7o svojich zadani, resp. prednasok.

Ulohy z minulych stretnuti

Datum

ID Riesitel Popis . Termin Stav
zadania
11.1 | VSetci Plany jednotlivcov 25.02.09 |04.03.09 |prebieha
11.2 | VSetci Celkovy pldn 25.02.09 |04.03.09 |prebieha
Ulohy
ID | Riegitef Popis Datum | o min
zadania
12.1 | Ganz Aktualizacia webu (umlestnlf planna LS a 403.09 |11.03.09
dokument zo stretnutia)
12.2 |Bellu$ Vyriesif problém suradnic s K. Buchtom 4.03.09 |11.03.09




