	Zápisnica č. 10
	DreamTeam
	10.12.08

	Čas:
	18:00 – 18:45

	Prítomní:
	Bc. Tomáš Backstuber

Bc. Lukáš Beleš

Bc. Juraj Belluš

Bc. Marek Mardiak

Bc. Tomáš Bartaloš

	Zapisovateľ:
	Bc. Lukáš Beleš

	Téma:
	


Priebeh stretnutia:

1. Stretnutie sme začali bez vedúceho Ivana Kapustíka (neprítomný pre zdravotné dôvody). Po telefonickom dohode sme sa rozhodli, že posledne stretnutie tímového projektu zorganizujeme v Slovak Pube na Obchodnej ulici. Bolo to najmä aj z dôvodu, že sme všetci boli práve v meste a to každému vyhovovalo. V Slovak pube je zadarmo poskytovaný internet.
2. Nasledovala kontrola úloh z minulého týždňa. Marek Mardiak prezentoval finálnu kontrolu riadenia kĺbov. T.Bartaloš, ktorý ma na starosti dispečer, súhlasil z jeho riešením.
3. Nasledovala podrobnejšia rozprava o riešených úlohách. T. Bartaloš predstavil finálne riešenie dispečera v ktorom doplnil náhodne vyberanie akcií, pokiaľ dve alebo viac akcií mali rovnakú prioritu. S Marianom Buchtom nekomunikoval ohľadom využitia buffera. Cely tím súhlasil z konečným riešením dispečera. No však zhodli sa na tom, že na otestovanie jeho riešenia je potrebne vyriešiť drobné úlohy, ako sú napr. jednoduché pohyby robota, aby sme mohli jeho riešenie integrovať.
4. Juraj Beluš prezentoval finálnu podrobný návrh abstraktných stavov vo forme prehľadného diagramu a dokumentu. Do návrhu pripojil nové stavy blízko lopty a ďaleko od lopty. Ďalej doplnil stavy hráča či je obranca alebo útočník. Juraj s časti ukázal časť implementácia tohto riešenia. Návrh bol prijatý, všetkými členmi tímu. Jeho úloha bola splnená.

5. Viliam Ganz doplnil na svoju stránku zápisnicu z posledného stretnutia.

6. Lukáš Beleš  prezentoval svoje vytvorené pohyby robota. Ukázal dokonalejšie otáčanie robota.  A vysvetlil, že chyba sa nachádzala pri zlom nastavovaní rýchlosti menenia kĺbov. Potom prezentoval nové dokonalejšie chodenie po ihrisku. Robot si počas pohybu pomáha rukami a pohybuje sa zjavne rýchlejšie ako predtým. Poukázal na tom to, že robot po čase zmení svoj smer, a to dôsledku šumu pri komunikácii.
7. Bc. Tomáš Backstuber prezentoval svoj pohyb chodenia bokom. Dany pohyb bol riešení zmenou váhy robota a následné posun nohou do ľavá. No však po čase robot menil svoj smer, vychyľoval sa z pôvodnej trasy. T. Backstuber spomenul, že vytvoril reakciu na posudok našej práce.
8. Viliam Ganz prezentoval nové pohyby. Prezentoval drepy, ktoré sa páčili celému tímu. Neskôr Vilo prezentoval nový typ chôdze. Z analyzoval celu chôdzu človeka, a podľa toho sa pokúša naučiť nášho robota. Zatiaľ bol predvedený jeden krok robota.
9. Vznikla diskusia, kedy budeme prezentovať náš prototyp cudziemu tímu. Po zhode sme sa dohodli na Utorok o 18:00.

10. Lukáš Beleš pripomenul, že je potrebne odovzdať dokumentácie z riadenia z tímového projektu. Tomáš Bartaloš navrhol nech Marek Mardiak ešte doplní štábnu kultúru aby dokumentácia bola kompletná. 
11. T.Bartaloš navrhol nech sa odovzdá dokumentácia z implementácie (základne pohyby robota, dispečer, kontrola riadenia kĺbov) do nedele. A následne T. Backstuber spracuje celú dokumentáciu.
Stav riešenia úloh z predchádzajúcich stretnutí

	ID
	Riešiteľ
	Popis
	Dátum zadania
	Stav

	9.1
	Bartalos
	Finalizácia prototypu modulu dispečer
	12.11.08
	Splnená

	9.2
	Belluš
	Ukončiť prácu na stavoch
	12.11.08
	Splnená

	9.3
	Mardiak
	Finalizovať návrh kontroly
	12.11.08
	Splnená

	9.4
	Ganz, Beleš, Backstuber
	Implementovať niektoré základné pohyby
	12.11.08
	Splnená


Úlohy

	ID
	Riešiteľ
	Popis
	Dátum zadania
	Termín

	10.1
	Ganz, Beleš
	Napísať dokumentácie ku základným pohybom robota
	10.12.08
	14.12.08

	10.2
	Bartaloš
	Napísať dokumentáciu k fungovaniu dispečera
	10.12.08
	14.12.08

	10.3
	Ganz
	Úprava obsahu stránky, doplnenie dokumentácie
	10.12.08
	14.12.08

	10.4
	Backstuber
	Integrácia celej dokumentácie tímového projektu
	10.12.08
	14.12.08


