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1 Abstrakt

Tento dokument bol vytvoreny v ramci predmetu Timovy projekt 1. Je posudkom
dokumentacie projektu AGV: Modelovanie a riadenie systému automaticky
navadzanych vozidiel pre dopravu vo vyrobnych procesoch. Obsahuje posudok na
analyzu, Specifikaciu a hruby navrh, vypracovany konkurenénym timom (€. 9).



2 Posudok

V prvej podkapitole sa nachadza uvod. Druhd podkapitola sa zaobera analyzou
problémovej oblasti. Tretia podkapitola rozobera Specifikiciu poziadaviek. Stvrta
podkapitola sa venuje hrubému navrhu. Poslednd podkapitola sa venuje uz len pouzitej
literattre.

2.1 Uvod

Uvod ¢itatel'a uviedol do problematiky rozoberanej v dokumente. Je napisany
prehladne, jasne a bez gramatickych chyb. Poskytuje zakladné informécie, ¢o st to
AGV (Automated Guided Vehicles) , ako funguju , kde sa vyuzivaju a aky je dovod ich
nasadenia.

2.2 Analyza

Konkurenény tim zacal analyzu problému prikladmi reédlneho hi-end AGV
v nasadeni, ¢o je celkom uzito¢né pre vysvetlenie ako AGV pracuje a funguje. AGV je
vybavené mnozstvom senzorov, a vysielacov, ktoré signalizuju poziciu vozika.

V porovnani s Petriho sietami alebo automatmi, tie takéto vybavenie nemaju,
jediné ¢im sa riadia st deterministické pravidld. Senzory a vysielace sa v Petriho
sietach alebo v hocijakom orientovanom multigrafe musia riesit’ inym spdsobom, napr.
spominanou metodou ,,free windows*, ¢o je akasi teoreticka zlozka, ktoru bolo potrebné
zaviest, aby sa problém dal lepSie opisat’ a riesit’ teoreticky aj prakticky.

Spomenuté odkazy na vided, su ndzorné, chyba len datum, k linkdm. A snad’ len
spomenut’ ¢i je to uz pouzivana technologia alebo experimentalna, lebo niektoré videa
vyzerali ako experimentalne pokusy.

V analyze je vidiet' podrobné rozobratie novodobych AGV v praxi, rozobratie
moznych optimalizacii tras a kolizii vozikov. Podrobne rozobratd historia algoritmov
najdenia najkratSej cesty, optimalnej cesty. VSeobecny tivod do Petriho sieti a popisané
niektoré modifikované verzie Petriho sieti. Spomenuté aplikacie na navrh Petriho sieti
so snimkou obrazovky vyvojového prostredia.

Obsahovo nie je vel'mi ¢o vytknuat, okrem snad’ trosku neprehl'adného ¢lenenia do
podkapitol. Na pocudovanie sa nosnd metdda pomocou ktorej chce tim riesit’ svoj
projekt ocitla v obsaznej prilohe, ¢o bolo mierne zarazajuce.



2.3 Specifikacia

V kapitole 2., Specifikacia poziadaviek su vymenované jednotlivé body, ktoré by
dana softvérova aplikicia vyvinutd na vizualiziciu mala spifiat. Na zaiatku bolo
spomenuté, ze systém by mal umoznit’ navrhnut trajektorie, drahy, cesty a uzly po
ktorych budu vozidla chodit’ avSak v Specifikacii funkcii systému vo funkeii 1 je tato
moznost’ spochybnena, ked'ze pouzivatel moze zvolit’ iba model s uz definovanym
cestovnymi poriadkom. Tato kapitola takisto obsahuje niekol'ko preklepov a chyb,
avSak celkovo posobi na dobrej trovni.

2.4 Navrh

Na prvy pohlad chyba Specifikacia programovacieho jazyka alebo jazykov v
ktorych tim planuje riesit’ zadany projekt.

Predpokladame, Ze to bude ,,.Net framework 2.0* alebo vyssi. V pripade pouzitia
spominaného ,.frameworku‘ v§ak autor dokumentu automaticky predpoklada, ze Citatel
pozna podrobne Windows aplikacie zalozené na iom, pretoze popisuje pouzitie objektu
FileSystemWatcher, pricom autor neuviedol Ze ide o objekt prave zmienenej triedy zo
Standardnej kniZnice.

V pripade, ze nebude pouzity ,,.Net framework 2.0“, bolo by vhodné keby autor
uviedol o aku triedu ide a preCo prave objekt tejto triedy planuje pouzit’ na udrzanie
aktudlnej verzie suboru. Nevidime dovod, preCo problém udrzania aktudlneho stavu
autor planuje riesit’ prave s tymto sposobom.

Osobne by sme toto riesili manualnym otvorenim alebo obnovenim dat zo suboru,
ked'Ze zmeny schémy pocas simuldcie nie su Zelané a podl'a ndsho nadzoru musi uzivatel’
inicializovat’ zmenu Struktiry. Navyse aj v zivotnom cykle programu je volba ,,vyber
modelu*, ktord neumozinuje menit’ model poc¢as simulécie.

Autor ma premyslené ako chce simulaciu zobrazovat, chyba vSak ukladanie
vystupu simuldcie, nie iba schémy siete.

Nie je uvedené zdovodnenie, preco tim chce pouzit’ prave kniznicu ,,SimuLib“ a
¢o tato kniznica umoznuje.

Diagram tried vizualiza¢ného ,,frameworku‘ nehovori ni¢ o funkcionalite metod,
ktoré st v nom uvedené. Tieto metddy nie su popisané ani nikde inde v dokumente.
Navyse autor diagramu, respektive tried, z ktorych je diagram vygenerovany kombinuje
anglické nazvy metdd so slovenskymi. Zivotny cyklus programu opisuje postupnost’
krokov pouzitia programu.

Vzhl'adom na uvedené skutoc¢nosti si preto myslime, ze tato kapitola bola Zial
najslabsou cast'ou posudzovanej dokumentacie.



2.5 Pouzita literatura
Pouzita literatira zodpovedd norme STN ISO 690. NavySe v dokumente
nechybaju odkazy na pouzitt literatiru, o ulahcuje spétné ziskanie informacii
z pouzitych informaénych zdrojov.



3 Zaver

Citatel si na zaklade dokumentu dokaZe urobit’ hrubu predstavu o tim planuje
riesit’ a aj to ako to chce dosiahnut’. NajslabSou Cast'ou spominanej dokumentacie je aj
napriek tomu samotny hruby navrh. Vo vSeobecnosti sa vSak d& povedat, ze
dokumentécia je spracovana na vel'mi dobrej urovni a to ako po formalnej, tak aj po
obsahovej stranke, aj ked’ trosku zamrzia obc¢as sa objavujliice gramatické chyby.



